(1)  畸变模式——MOD_NO
影像不含畸变
(2) 
畸变模型——MOD_AUS（remove distortion）

其中：

为像点改正值； 

为像方坐标系下的像点坐标，坐标系如图1所示；

为像主点

；
由此，引入畸变差后的共线方程为：


	[image: 未标题]

	图1  像方坐标系


(3) 畸变模式——MOD_RAD


其中：

为像点改正值； 

为像方坐标系下的像点坐标，坐标系如图1所示；

为像主点

；
由此，引入畸变差后的共线方程为：


	[image: 未标题]

	图2 像方坐标系





(4) 畸变模型——MOD_BROWN（add distortion）
* \f$ x_d = x_u (1 + K_1 r^2 + K_2 r^4 + K_3 r^6) + (T_2 (r^2 + 2 x_u^2) + 2 T_1 x_u y_u) \f$
* \f$ y_d = y_u (1 + K_1 r^2 + K_2 r^4 + K_3 r^6) + (T_1 (r^2 + 2 y_u^2) + 2 T_2 x_u y_u) \f$

Brown 畸变模型
无畸变的像点坐标，像点坐标改正值，有畸变的像点坐标
坐标原点为像主点，Y轴朝下，单位为规范化图像坐标（单位为f）。


(5) 畸变模型 ——MOD_FE 
Fisheye畸变模型
无畸变的像点坐标，像点坐标改正值，有畸变的像点坐标
坐标原点为像主点，Y轴朝下，单位为规范化图像坐标（单位为f）。
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